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Figura V.3. “Diagrama de conexiones”

Debido a algunos problemas presentados a partir de la programacion y pruebas con el
microcontrolador AT90S8535, decidimos utilizar dos microcontroladores por separado.
Esto se decidié debido al tamafio del programa de logica difusa. Con esto dejamos la
opcion a futuro de la utilizaciéon de un microcontrolador mas poderoso, con mayor
capacidad de almacenamiento. El microcontrolador AT90S8535 no cumplié con la
capacidad requerida de almacenamiento, por lo que optamos por utilizar un
microcontrolador méas poderoso ATmega32, el problema se presentd a la hora de
realizar las pruebas, en las que nunca obtuvimos los resultados deseados. Asi que al
final decidimos utilizar el microcontrolador AT90S8535, con las variables por separado.
Otro de los problemas presentados fue que el programa del jitomate para las variables
de temperatura e intensidad luminica se excedia la capacidad de almacenamiento del
microcontrolador AT90S8535, por lo que Gnicamente se simularon los resultados, y se
propone como un posible proyecto futuro el implementar el programa realizado en
algin microcontrolador con mayor capacidad de almacenamiento.

V.1. Programa

La programacion para el microcontrolador se realiz6 con la ayuda del software
CodeVisionAVR, ya que tiene la ventaja de que transforma un cédigo en C a cddigo
ensamblador, ésta opcion facilité mucho la programacion. El codigo de programacion
tiene la siguiente estructura:
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En las primeras imagenes podemos ver la salida del microcontrolador simulada en un
PWM por medio de un generador de funciones. Las primeras tres imagenes
corresponden al ancho de pulso bajo, medio y alto (33.3 micro segundos, 39.8
microsegundos y 60 microsegundos respectivamente).
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En las siguientes figuras podemos observar el comportamiento y ciclo de trabajo de los
respectivos actuadores, las primeras tres figuras corresponden al funcionamiento de las
resistencias y el foco. Cabe mencionar que la sefial de entrada es una sefial cuadrada con
una frecuencia de 3.906 KHz a 1.18 Volts donde se vari6 el ancho de pulso para las
condiciones alta, media y baja. En las figuras VIL.8, VIL.9. y VII.10. podemos ver la
respuesta del ventilador y extractor para las mismas condiciones de entrada.
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Figura V1.7. “PWM alta, respuesta Foco y Resistencia”
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Figura VI.8. , VL9. “PWM baja y media, respuesta Ventilador y Extractor”
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