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Figura 2: Elemento de aspa. [9]

Si a la sustentacion obtenida le restamos el peso del helicptero 4.350 Kg. Tenemos que la
posibilidad de carga extra del XCell-90 es de 5.2844 Kg.

2.2 Caja avionica

2.2.1 Caracteristicas mecdnicas

La caja de avibnica tiene como fin almacenar y mantener los elementos electrénicos que la
componen en la posicidn correcta y protegidos de choques o inclemencias ambientales. La
caja debe acomodar los componentes de manera adecuada y en el menor espacio posible,
tomando en cuenta las caracteristicas y necesidades de cada elemento, espacio minimo entre
componentes, temperaturas maximas de trabajo, posicion adecuada para facilidad de calculos.
(Ver AllI, tabla 1)

Se debe tener especial cuidado en la seleccion del material con el que sera construida pues no
debe interferir con el funcionamiento de los elementos que se coloquen en su interior, el
material debe ser no conductor magnético y antiestatico, la resistencia mecanica del material
no es muy importante pues el tren de aterrizaje es el que absorbera cualquier posible impacto.

El disefio debe permitir el facil acceso a los componentes, de manera que en caso de que
algin elemento se descomponga no sea necesario desarmar por completo. Los componentes
se montaran sobre tabletas individuales extraibles (tipo CPU), asi en el momento en que se
presente alguna falla se extraeré la tableta adecuada y se cambiara el componente sin variar
las conexiones o el acomodo de los dispositivos.

La caja tiene dimensiones maximas de 186 x 90.6 x 120 mm, esto debido a que se desea que
el redisefio del tren de aterrizaje varie unicamente en altura, dichas dimensiones se














































































Planos tren de aterrizaje.
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Planos base antena del GPS
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Figura 1: pieza empleada para soportar la antena del GPS al boom del helic6ptero, 0683.
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Figura 3: Diagrama de circuito impreso
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AV: GPS

Figura 1: Interfase realizada entre TTL y puerto serial L

)
Condiciones de operacion M et
Equipo: = BEEEE &

3 o s 2 ' b
Receptor GPS SuperStar Il OEM: ~ SSII-5-1CPT-19 4 T onii o
Antena Receptora pasiva: AeroAntenna ATS575- --|: - - | .. Zoewm
70W-MCXM-042-00-00-NM L1 — 1
Con cable de 42" RG316

Alimentacién

La alimentacion del receptor GPS Superstar I OEM se realiz6 mediante una fuente de 5V
formada a partir de una pila alcalina de 9V (valor real 8.7V) y un regulador de 5V LM7805S.
Esta fuente, fue aislada de contacto directo respecto al receptor.
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Pins

Se muestra a continuacién la tabla indicada en el manual del Superstar Il OEM con la relacion

de “pines” y su funcion:

Tablz 7: J1 interfaces and Power Conpecto Pin Ass gnment

HP# DGHAI NAME FUNCTION
Figura 1. Diagrama de conexién
. . 1 FREAP Fowe for scove anterz (0 mA mux
de la fuente (la resistencia forma

el sistema a alimentar) 2 vee Frisry prver (33000 50V QLAY =05V
: vEATT ek e
4 BY_N0_3 DISC 10 3 ol g Ao pom o g
s MASTER FEET R TR 2E MImME L
s DXC 21 Ragroganmng conmol o 2 Beve high
7 onc P2 Frotocel select pia (392 Zeriioet 3.7 on Pagy 34
g DISC 33 UM coumol pex (see Saccion 3.5 ca Page 2
9 BISC_30.: s S H .
1 an Groms
1 TX N0 Sl pore Tx=)
2 BX_NO_: Senal porr Rx st
13 @D Gromé
) T N0 Saal por T2
15 RE_NO_ Sl ponFx el
1 @2 Grow£
1 DISC_I0_2 gf{ﬂi,:jm°m\mm
3 @D Groned
1 TREMARS 1975 cupe
b3 N3 Sl pore T =3
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Conexiones

Las 20 conexiones que proporciona la tableta
Superstar I OEM, fueron conectadas de la siguiente

forma:

No. Nombre Conexion

1 preamp Flotado

2 vee 5.0V (source)

3 vbatt Flotado

4 rx-no-3disc-to-3 Flotado

5 maser_reset 50V (ACTIVO
EN BAJO)

6 disc IP 1 Reprogramacion:
5.0V
Uso normal 0V,
(Activo en
ALTO)

7 disc IP 2 Flotado

8 disc IP 3 flotado

9 disc IO 1 Flotado

10 | gnd 0V, “tierra de
alimentacién”

11 |tx no_1 A puerto serial de

PC

12 |rx no 1

A puerto serial de
PC

13 |gnd 0V, “tierra de
alimentacion”

14 [{tx no 2 Flotado

15 {rx no 2 Flotado

16 |gnd 0V, “tierra de
alimentacion”

17 | disc-to-2 Flotado

18 |gnd 0V, “tierra de
alimentacion”

19 | timemark Flotado

20 | tx-no-3 Flotado

05

Figura.2 Diagrama esquematico del receptor
Superstar II con indicacién especifica de la
posicién de sus pines.

Tabla 2 relacién de pines con tipo de
conexion en el recptor GPS.
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